http:// www .put.poznan.pl/

Politechnika Poznanska Europejski System Transferu Punktow
Wydziat Budowy Maszyn i Zarzadzania

KARTA OPISU MODULU KSZTALCENIA

Nazwa modutu/przedmiotu Kod

Konstrukcja urzgdzen rehabilitacyjnych 1010225441010217608
Kierunek studiow Profil ksztatcenia Rok / Semestr

(ogdlnoakademicki, praktyczny)

Mechatronika - studia niestacjonarne Il stopnia | (brak) 214

Sciezka obieralno$ci/specjalnosé Przedmiot oferowany w jezyku: | Kurs (obligatoryjny/obieralny)
Inzynieria w medycynie polski obligatoryjny
Stopien studiow: Forma studiow (stacjonarna/niestacjonarna)
Il stopien niestacjonarna
Godziny Liczba punktow
Wyktady: 10  Cwiczenia: - Laboratoria: -  Projekty/seminaria: 10 2
Status przedmiotu w programie studiéw (podstawowy, kierunkowy, inny) (ogdlnouczelniany, z innego kierunku)
(brak) (brak)
Obszar(y) ksztatcenia i dziedzina(y) nauki i sztuki Podziat ECTS (liczba i %)
nauki techniczne 2 100%
nauki techniczne 2 100%

Odpowiedzialny za przedmiot / wyktadowca:

dr hab. inz. Jacek Buskiewicz

email: Jacek.Buskiewicz@put.poznan.pl
tel. 61 665 2177

Budowy Maszyn i Zarzgdzania

ul. Piotrowo 3, 60-965 Poznan

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci, kompetencji spotecznych:

Podstawy z wytrzymatosci materiatéw, mechaniki teoretycznej, materiatoznawstwa, podstaw

1 Wiedza: konstrukcji maszyn, teorii mechanizméw oraz biomechaniki inzynierskiej.
L . . | Umiejetno$¢ modelowania w programach wspomagajacych projektowanie, identyfikacji sit w
2 Umiejetnosci: | uktadach mechanicznych i przeprowadzenia analizy wytrzymatosciowej.
3 Kompetencje | Rozumie potrzebe uczenia sig.
spoteczne

Cel przedmiotu:
Zapoznanie sie z gtéwnymi problemami inzynierii rehabilitacyjne;.
Uzyskanie wiedzy z zakresu konstruowania urzadzen rehabilitacyjnych.
Efekty ksztatcenia i odniesienie do kierunkowych efektéw ksztalcenia

Wiedza:

1. Zna aktualne potrzeby w zakresie dostepu do urzadzen rehabilitacyjnych. - [K_W16, 19]
2. Zna kierunki rozwoju inzynierii rehabilitacyjnej. - [K_W16, 19]
3. Ma ogdlng wiedze na temat urzgdzen rehabilitacyjnych do éwiczen konczyn. - [K_W16]

4. Zna urzadzenia rehabilitacyjne wspomagajgce osoby z niedowtadem konczyn dolnych: stoty rehabilitacyjne, pionizatory,
ortezy. - [K_W16]

Umiejetnosci:

1. Pozyskiwanie informacji z internetu oraz literatury dotyczgcej urzgdzen rehabilitacyjnych. - [K_U01]

2. Umiejetnos$c identyfikacji sit oddziatujacych na czesci urzgdzen rehabilitacyjnych przeprowadzenia analizy
wytrzymatosciowej projektowanych urzadzen. - [K_U07, 09, 19]

3. Umiejetnos¢ projektowania wybranych urzgdzen rehabilitacyjnych w oparciu o istniejgce normy. - [K_U20]
Kompetencje spoteczne:

1. Rozumie potrzebe uczenia sie przez cate zycie; potrafi inspirowac i organizowac proces uczenia si¢ innych osob. - [K_K01]
2. Jest swiadomy roli wiedzy inzynierskiej i jej znaczenia dla spoteczenstwa i srodowiska. - [K_K02]
3. Potrafi okresli¢ priorytety stuzace realizacji okreslonego zadania. - [K_KO04]

4. Rozumie znaczenie tgczenia wiedzy i doswiadczenia réznych srodowisk naukowych dla dobra spofeczenstwa . -
[K K02, K K07]
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Sposoby sprawdzenia efektow ksztatcenia

Wyktad:

Zaliczenie na podstawie kolokwium sktadajacego sig z 5 pytan ogolnych

(za poprawng odpowiedz na kazde z pytan ? 1 pkt.

Skala ocen: ponizej 2,6 pkt ? ndst., 2,6+3,0 ? dst, 3,1+3,5 pkt.? dst+, 3,6+4,0 pkt.
? db, 4,1+4,5 pkt. ? db+, 4,6+5,0 pkt. ? bdb).

Laboratorium:
Zaliczenie na podstawie wykonanego projektu zaliczeniowego.

Tresci programowe

Zadania i kierunki rozwoju inzynierii rehabilitacyjnej.

Wybrane zagadnienia syntezy mechanizmoéw w projektowaniu urzadzen rehabilitacyjnych. Manipulatory i roboty
rehabilitacyjne.

Szyny do ¢wiczen biernych konczyny dolnej oraz stawu biodrowego.

Zatozenia konstrukcyjne stotéw i foteli rehabilitacyjnych.

Pionizatory statyczne.

Przyktady konstrukcji ortez wspomagajacych chaod.

Projektowanie wybranych urzgdzen na podstawie zadanych zatozen konstrukcyjnych.

Literatura podstawowa:

1. Biocybernetyka i inzynieria biomedyczna 2000, pod redakcjg Macieja Natecza, Cze$é V. Biomechanika inzynierska,
ortopedyczna i rehabilitacyjna, Akademicka Oficyna Wydawnicza, Warszawa 2004

2. Katalog firmy Technomex spdélka z 0.0, Sprzet rehabilitacyjny, Gliwice, Polska, 2008, www.technomex.pl

3. Aktualne problemy biomechaniki, Zeszyty Naukowe Katedry Mechaniki Stosowanej Zaktadu Mechaniki Ogolnej i
Biomechaniki Politechniki Slaskiej, ISSN1898-763X.

Literatura uzupetniajaca:
1. Biomechaniki inzynierska, R. Bedzinski Bedzinski, Oficyna Wydawnicza Politechniki Wroctawskiej, Wroctaw, 1997
2. Wytrzymatos¢ materiatow, J. Zielnica, Wydawnictwo Politechniki Poznanskiej, 1996

Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Czynnosé Czas (godz.)
1. Wyktad 10
2. Projekty 10
3. Konsultacje dotyczace wyktadu i projektow 10
4. Przygotowanie do kolokwium
5. Kolokwium 1
Obciazenie praca studenta
forma aktywnosci godzin ECTS
taczny naktad pracy 36 2
Zajecia wymagajace bezposredniego kontaktu z nauczycielem 0
Zajecia o charakterze praktycznym 0 0
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